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I. Cunoștințe  fundamentale 

 
A) Structuri și componente mecanice ale sistemelor mecatronice 
Discipline suport: 

 Rezistenţa materialelor 

 Mecanisme  

 Structuri mecanice pentru mecatronică 

 Organe de mașini 
 

B) Sisteme electrice, electronice și informatică aplicată 
Discipline suport:  

 Electrotehnică şi maşini electrice 

 Electronică aplicată  
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 B) Sisteme electrice, electronice  
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II. Cunoștințe  de specialitate 

 
A) Sisteme senzoriale și de acționare  în mecatronică. 

Discipline suport:  
    • Micromotoare si actuatori  
    • Senzori si sisteme senzoriale 

 
B) Programarea și controlul sistemelor mecatronice. 

            Discipline suport:  

 Metode avansate de control  
 

C) Aplicaţii cu microcontrolere şi controlere industriale (PLC-uri), dezvoltarea şi 
implementarea algoritmilor de control. 

        Discipline suport: 
      • Controlere Programabile  
      • Microprocesoare, structuri si aplicaţii 
 

       D) Proiectarea sistemelor mecatronice și dezvoltarea de aplicaţii specifice. 
        Discipline suport: 

 Proiectarea sistemelor mecatronice 

 Robotică 

 Mecatronica sistemelor biomedicale 
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          D. Proiectarea sistemelor mecatronice și dezvoltarea de aplicaţii specifice 
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