Nota: semnificatia abrevierilor

SEMI IVMTR

2025-2026
Actualizat: 29.09.2025 2541 2542 P.S.M. | : Proiectarea sistemelor mecatronice |
UC., UP. (C) uC., uP. : Microcontrolere, microprocesoare
A117 Besoiu M.S.A. Il : Microprocesoare, structuri si aplicatii Il
MLCN (C) M.S.B. : Mecatronica sistemelor biomedicale
D018 Stan P.A.C. | : Proiectare asistata de calculator |
M.S.B. (L) H.P. (L) uC.,uP. (L) M.L.C.N. (L) - .
A022fanosi | C304AHancu |  C303 Besoiu C301 Plesa Robotica I : Robotica
H.P. (L) M.S.B. (L) M.L.C.N. (L) uC., uP. (L) P -
LN C304A Hancu A022 fanosi 301 Plesa €303 Besoiu H.P. : Hidronica si pneuronica
uC.,uP. (L) M.L.C.N. (L) M.S.B. (L) H.P. (L) . ’
€303 Besoiu €301 Plesa A022 [arosi C304A Hancu C:P.: Controlore programabile
M.L.C.N. (L) uC., uP. (L) HP.(L) M.S.B. (L) R ' : !
€301 Plesa €303 Besoiu C304A Hancu A022 Janosi M.L.C.N. : Masini de lucru si comenzi numerice
P.S.M.1(C)
B106 Brisan
C.P.(C)
A120 Hancu
M.S.B. (P)
CP.(L) A022 [anosi
C304A Rad
MARTI
M.S.A. 1l (C)
A113 Donca
M.S.B. (P) Robotica Il (L) P.SM.1(L)
A022 [anosi CP.(L) E112 Tatar €303 Glodean
PAC.I(L) C304A Hancu P.S.M.1(L) Robotici Il (L)
C302 Popa C303 Glodean E112 Tatar
M.S.A. Il (P) Robotica Il (L) M.S.B. (P)
DO018C Plesa E112 Tatar C.P.(L) A022 Janosi
Robotici Il (L) M.S.A. Il (P) C304A Rad PAC.I(L)
E112 Tatar D018C Plesa C302 Popa
P.AC.I(L) M.S.B. (P) M.S.A. Il (P)
€302 Popa A022 lanosi D018C Plesa
P.A.C.1(C)B106 Ldpusan
MIERCURI
P.SM.I(L) M.S.A. Il (P)
€303 Pintilie DO18C Plesa C.P.(L)
P.SM.1(L) P.AC.I(L) C304A Rad
C303 Pintilie C302 Popa
H.P. (C)
A113 Hancu
Robotici Il (C)
E112 Tatar
M.S.B. (C)
B105 Méandru
Jol
VINERI




