1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior

Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

1.2 Facultatea

Autovehicule Rutiere, Mecatronica si Mecanica

1.3 Departamentul

Autovehicule Rutiere si Transporturi

1.4 Domeniul de studii

Ingineria Autovehiculelor

1.5 Ciclul de studii

Master (de cercetare)

1.6 Programul de studii / Calificarea

Tehnici avansate in ingineria autovehiculelor (TAIA) - cu predare
in engleza / Diploma Master

1.7 Forma de invatamant

IF —invatamant cu frecventa

1.8 Codul disciplinei

04.00

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

Retele de comunicatie pentru autovehicule

2.2 Titularul de curs

Sef lucrari dr. ing. Iclodean Calin
calin.iclodean@auto.utcluj.ro

2.3 Titularul activitatilor de seminar /
laborator / proiect

Sef lucrari dr. ing. Iclodean Calin
calin.iclodean@auto.utcluj.ro

2.4 Anul de studiu 1 | 2.5 Semestrul | 1 | 2.6 Tipul de evaluare E
. . . .. .|Categoriaformativa DS
2.7 Regimul disciplinei - -
Optionalitate DI
3. Timpul total estimate
3.1 Numar de ore pe din 3.2 33 33 33
C s A 3 1 . 0 2 ) 0
saptdmana care: | Curs Seminar Laborator Proiect
3.4 Numar de ore pe 42 din 35 14 3.§ 0 3.6 )8 3..6 0
semestru care: | Curs Seminar Laborator Proiect
3.7 Distributia fondului de timp (ore pe semestru) pentru:
(a) Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 20
(b) Documentare suplimentara in biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe 20
teren
(c) Pregatire seminare / laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
(d) Tutorat 6
(e) Examinari 2
(f) Alte activitati:
3.8 Total ore studiu individual (suma (3.7(a)...3.7(f))) 58
3.9 Total ore pe semestru (3.4+3.8) 100
3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum -

4.2 de competente

Cunostinte generale despre autovehicule, electronica si informatica.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

5.2. de desfasurare a
seminarului / laboratorului /
proiectului

Frecventarea (prezenta 100%) si efectuarea (promovarea) activitatilor de la
aplicatiile de laborator conditioneaza admiterea la forma finala de evaluare
a disciplinei.



mailto:calin.iclodean@auto.utcluj.ro
mailto:calin.iclodean@auto.utcluj.ro

6. Competentele specifice acumulate

Cunoasterea principiilor si a teoriei cu privire la retelele de comunicatie utilizate in industria auto,
precum si demonstrarea de cunostinte teoretice si practice cu privire la functionarea principalelor

%‘ % tipuri de retelele de comunicatie: LIN, CAN, FlexRay si MOST.
% é Cunoasterea unor tipologii de arhitecturi pentru retelele de comunicatie utilizate Th constructia
g— % autovehiculelor si aprofundarea principalelor modele fizice si virtuale utilizate in dezvoltarea si
8 5 | validarea acestor retele de comunicatie.
Identificarea tipurilor de semnale si pachete de date generate si transmise cu ajutorul retelelor
de comunicatie: LIN, CAN, FlexRay si MOST.
Utilizarea aplicatiilor software avansate in modelarea si simularea functionarii principalelor tipuri
de retelele de comunicatie: LIN, CAN, FlexRay si MOST dezvoltate in medii fizice si virtuale.
o o | Executarea sarcinilor profesionale conform cerintelor precizate urmarind un plan de lucru
$ & | prestabilit sub indrumare calificata. Finalizarea temelor si a proiectelor impuse in termen si la un
g g standard de calitate ridicat.
g E Integrarea in cadrul unui grup de lucru, asumarea de roluri specifice si realizarea unei bune
O + | comunicari in cadrul colectivului.

Realizarea dezvoltarii personale si profesionale, utilizand eficient resursele proprii si
instrumentele moderne de studiu.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Obiectivul general este de a acumula cunostinte in domeniul

7.1 Obiectivul general al disciplinei | dezvoltarii, modelarii si simularii functionarii principalelor tipuri de

retelele de comunicatie: LIN, CAN, FlexRay si MOST.

Evaluarea si analiza cerintelor pentru noile tehnologii integrate in

7.2 Obiectivele specifice autovehicule in vederea implementarii principalelor tipuri de

retelele de comunicatie: LIN, CAN, FlexRay si MOST.

8. Continuturi

8.1 Curs Nr. ore | Metode de predare | Observatii
1. Retele de comunicatie pentru autovehicule. Notiuni 2 ore

introductive.

2. Arhitectura constructiva si protocolul de comunicatie LIN. | 2 ore Expunere,

3. Arhitectura constructiva si protocolul de comunicatie 2 ore conversatie,
CAN. exemplificare,

4. Transmiterea mesajelor CAN pe magistrala de date. 2 ore orientare etc.
Detectia erorilor. Utilizare mijloace
5. Arhitectura constructiva si protocolul de comunicatie 2 ore tehnice si vizuale.
FlexRay. Aplicatii online.
6. Structura cadrului de date FlexRay. Segmente statice si 2 ore

dinamice.

7. Arhitectura constructiva MOST. Topologia de retea. 2 ore

Bibliografie

1. Bosch, R., Bosch Automotive Electrics and Automotive Electronics Systems and Components,
Networking and Hybrid Drive, Springer 2014 (link);

2. Bosch, R., Automotive Mechatronics, Automotive Networking, Driving Stability Systems, Electronics,
Springer 2015, (link);

3. Bosch, R., CAN Specification version 2.0, Robert Bosch GmbH 1991 (download link);

4. Bosch, R., CAN FD Specification version 1.0, Robert Bosch GmbH 2012 (download link);

5. Grzemba, A., MOST The Automotive Multimedia Network, Ed. Franzis Verlag, 2008 (download link);

6. Calin Iclodean, Retele de Comunicatie pentru Autovehicule, Editura Risoprint 2017 (download link);



https://www.springer.com/gp/book/9783658017835
https://www.springer.com/gp/book/9783658039745
http://esd.cs.ucr.edu/webres/can20.pdf
https://can-newsletter.org/assets/files/ttmedia/raw/e5740b7b5781b8960f55efcc2b93edf8.pdf
https://www.mostcooperation.com/specifications/download/most-the-automotive-multimedia-network/
https://didatec-my.sharepoint.com/personal/calin_iclodean_utcluj_didatec_ro/_layouts/15/onedrive.aspx?id=%2Fpersonal%2Fcalin%5Ficlodean%5Futcluj%5Fdidatec%5Fro%2FDocuments%2FBooks%2Fbook%2Drca%2Epdf&parent=%2Fpersonal%2Fcalin%5Ficlodean%5Futcluj%5Fdidatec%5Fro%2FDocuments%2FBooks&originalPath=aHR0cHM6Ly9kaWRhdGVjLW15LnNoYXJlcG9pbnQuY29tLzpiOi9nL3BlcnNvbmFsL2NhbGluX2ljbG9kZWFuX3V0Y2x1al9kaWRhdGVjX3JvL0VSeUVjYmdVMUpSUG10Njd4UExLbWE0QnVYcldiODFySm11N2d4TG5NNzZrTkE_cnRpbWU9bnMweXIybFoyRWc

7. Calin Iclodean, Interconectarea sistemelor virtuale de comanda si control pentru autovehicule, Volumul
I, Software-in-the-Loop, Editura Risoprint 2018 (download link);

8. Kozierok, C.M., et al Automotive Ethernet: The Definitive Guide, Intrepid Control Systems 2014
(download sample);

9. Florin Mariasiu, Calin Iclodean, Aplicatii Numerice in Simularea Proceselor Motoarelor cu Ardere
Interna, Editura UTPRESS 2016 (download link);

10. Florin Mariasiu, Calin Iclodean, Managementul Motoarelor cu Ardere Interna, Editura Risoprint 2013
(download link);

11. Paret, Dominique, FlexRay and its Applications: Real Time Multiplexed Network, Wiley 2012 (link);

8.2 Seminar / laborator / proiect Nr. ore | Metode de predare | Observatii
1. Definiti primul proiect in aplicatia de simulare 2 ore

computerizata.

2. Modelarea sistemului in aplicatia de simulare 2 ore

computerizata.

3. Conectarea elementelor si a nodurilor din retea. 2 ore

4. Definirea datelor initiale ale sistemului simulat. 2 ore Exercitii,

5. Caracteristicile procesului de simulare. 2 ore conve}satii,

6. Rularea simularilor pe computer. 2ore | descriere,

7. Vizualizarea si evaluarea rezultatelor. 2 ore modelare etc.

8. Definiti al doilea proiect in aplicatia de simulare PC. 2 ore Utilizare mijloace
9. Modelarea sistemului in aplicatia de simulare 5 ore teh.niceusi vi.zuale.
computerizats. Aplicatii online.
10. Conectarea elementelor si a nodurilor din retea. 2 ore

11. Definirea datelor initiale ale sistemului simulat. 2 ore

12. Caracteristicile procesului de simulare. 2 ore

13. Rularea simularilor pe computer. 2 ore

14. Vizualizarea si evaluarea rezultatelor. 2 ore

Bibliografie

1. Bosch, R., Bosch Automotive Electrics and Automotive Electronics Systems and Components,
Networking and Hybrid Drive, Springer 2014 (link);

2. Bosch, R., Automotive Mechatronics, Automotive Networking, Driving Stability Systems, Electronics,
Springer 2015, (link);

3. Bosch, R., Diesel Engine Management, Systems and Components, Springer 2014 (link);

4. Bosch, R., Gasoline Engine Management Systems and Components, Springer 2015 (link);

5. Bosch, R., Fundamentals of Automotive and Engine Technology, Standard Drives, Hybrid Drives, Brakes,
Safety Systems, Springer 2014 (link);

6. Bosch, R., CAN Specification version 2.0, Robert Bosch GmbH 1991 (download link);

7. Bosch, R., CAN FD Specification version 1.0, Robert Bosch GmbH 2012 (download link);

8. Grzemba, A., MOST The Automotive Multimedia Network, Ed. Franzis Verlag, 2008 (download link);

9. Calin Iclodean, Bogdan Varga, Metode de Simulare a Sistemelor de Propulsie prin Aplicatii Numerice,
Editura Risoprint, 2016 (download link);

10. Calin Iclodean, Retele de Comunicatie pentru Autovehicule, Editura Risoprint 2017 (download link);
11. Calin Iclodean, Interconectarea sistemelor virtuale de comanda si control pentru autovehicule,
Volumul |, Software-in-the-Loop, Editura Risoprint 2018 (download link);

12. Kozierok, C.M., et al Automotive Ethernet: The Definitive Guide, Intrepid Control Systems 2014
(download sample);

13. Florin Mariasiu, Calin Iclodean, Aplicatii Numerice in Simularea Proceselor Motoarelor cu Ardere
Internd, Editura UTPRESS 2016 (download link);

14. Florin Mariasiu, Calin Iclodean, Managementul Motoarelor cu Ardere Interna, Editura Risoprint 2013
(download link);

15. Paret, Dominique, FlexRay and its Applications: Real Time Multiplexed Network, Wiley 2012 (link);
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https://www.wiley.com/en-ro/FlexRay+and+its+Applications%3A+Real+Time+Multiplexed+Network-p-9781119966944

16. Bogdan Varga, Florin Mariasiu, Dan Moldovanu, Calin Iclodean, Electric and Plug-In Hybrid Vehicles
Advanced Simulation Methodologies, Springer 2015 (link);

17. Bogdan Varga, Calin Iclodean, Florin Mariasiu, Electric and Hybrid Buses for Urban Transport Energy
Efficiency Strategies, Springer 2016, (link).

18. Bogdan Varga, Dan Moldovanu, Florin Mariasiu, Calin Iclodean, Modeling and Simulation for Electric
Vehicle Applications, Chapter: Simulation in the Loop of Electric Vehicles, Intech 2016 (download link);

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice, asociatiilor
profesionale si angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Competentele acumulate vor fi necesare angajatilor ce isi desfasoara activitatea in domeniul ingineriei
auto.

in formarea competentelor se tine seama de optiunile angajatorilor recomandate institutiilor de
fnvdatamant superior pentru formarea absolventilor (abilitatea de a folosi eficient timpul, abilitarea de a
lucra in echipa, abilitatea de a invata repede, abilitatea de a coordona echipe, oportunitati noi in interesul
firmei, abilitatea de a folosi computerul si internetul, capacitatea de adaptare la situatii noi etc.) si de
prioritatile recomandate de angajatori in formarea absolventilor (creativitate si capacitate de inovare,
abilitatea de a negocia, capacitatea de analiza critica si autocritica, abilitatea de a Tnvata repede,
cunostinte din alte domenii).

Continutul disciplinei este Tn concordanta cu materialele si metodele de studiu care sunt utilizate la de
catre Compania Porsche Engineering Romania. Continutul disciplinei este ih concordanta cu materialele
si metodele de studiu care sunt utilizate la alte universitati din tara si strainatate.

10. Evaluare

10.3 Pondere

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare | . o
din nota finald

Gradul de asimilare al notiunilor

10.4C tat I lui.
urs prezen_ a gpe parcursy cursului Examen. 60 %

Corectitudinea cunostintelor
dobandite.

10.5 Seminar/Laborator |Capacitatea de a opera cu Verificarea aplicatiilor 40 %

/Proiect cunostintele asimilate. desfasurate. ’

10.6 Standard minim de performanta

Nota finala 5.

Data completarii: = Titulari Titlu Prenume NUME Semnatura
12.10.2020 Curs Sef lucrari dr. ing. Calin Iclodean

Aplicatii Sef lucrari dr. ing. C3lin Iclodean



https://www.springer.com/gp/book/9783319186382
https://www.springer.com/gp/book/9783319412481
https://www.intechopen.com/books/modeling-and-simulation-for-electric-vehicle-applications/simulation-in-the-loop-of-electric-vehicles

Data avizarii in Consiliul Departamentului Director Departament
Prof.dr.ing. Barabas Istvan

Data aprobarii Tn Consiliul Facultatii Decan
Prof.dr.ing. Filip Nicolae




