FIŞADISCIPLINEI



1. Datedespreprogram
	1.1Instituţiadeînvăţământsuperior
	UniversitateaTehnicădinCluj-Napoca

	1.2Facultatea
	AutovehiculeRutiere,MecatronicășiMecanică

	1.3Departamentul
	InginerieMecanică

	1.4Domeniulde studii
	InginerieMecanică

	1.5Ciclulde studii
	Master

	1.6Programuldestudii/Calificarea
	FiabilitateaşiMentenanţaSistemelorMecanice–AlbaIulia

	1.7Formadeînvăţământ
	IF–învăţământcufrecvenţă

	1.8Coduldisciplinei
	100.00




2. Datedespredisciplină
	2.1Denumireadisciplinei
	Tehnicidereglareautomatăasistemelormecanice

	2.2Ariade conţinut
	InginerieMecanică

	2.3Titularuldecurs
	Conf.dr.ing.NăşcuţiuLucian-lucian.nascutiu@termo.utcluj.ro

	2.4Titularulactivităţilordelaborator
	Conf.dr.ing.NăşcuţiuLucian-lucian.nascutiu@termo.utcluj.ro

	2.5 Anuldestudiu
	1
	2.6Semestrul
	1
	2.7Tipulde evaluare
	C

	2.8 Regimuldisciplinei
	Categoriaformativă
	DS

	
	Opționalitate
	D Fac




3. Timpultotalestimat
	3.1Numărdeore pesăptămână
	3
	dincare:
	3.2
Curs
	2
	3.3
Seminar
	-
	3.3
Laborator
	1
	3.3
Proiect
	-

	3.4 Numărdeore pesemestru
	42
	dincare:
	3.5
Curs
	28
	3.6
Seminar
	-
	3.6
Laborator
	14
	3.6
Proiect
	-

	3.7Distribuţiafonduluidetimp(orepesemestru)pentru:

	(a)Studiuldupămanual,suport decurs,bibliografieşi notiţe
	30

	(b)Documentaresuplimentarăînbibliotecă,peplatformeelectronicedespecialitateşipe
teren
	14

	(c)Pregătireseminarii/laboratoare,teme,referate,portofoliişieseuri
	12

	(d)Tutoriat
	12

	(e)Examinări
	7

	(f)Alteactivităţi:
	8

	3.8Totalorestudiuindividual(suma(3.7(a)…3.7(f)))
	83
	

	3.9Totalore pesemestru(3.4+3.8)
	125
	

	3.10Număruldecredite
	5
	




4. Precondiţii(acoloundeestecazul)
	4.1decurriculum
	Fizica,Teoriasistemelor,notiunidemecanicasitermo-fluidica.

	4.2decompetenţe
	Manipulareaunitatilordemasura,calculator,aparaturaspecifica



5. Condiţii(acoloundeestecazul)
	5.1.dedesfăşurareacursului
	Cursinformatelectronic.

	5.2.dedesfăşurarealaboratorului
	Lucrări pe grupe de studenți (2-3 studenți), derulate prinrotațiepeaparaturadelaborator.Temeindividualedelucru.



6. Competenţelespecificeacumulate
	Competenţeprofesionale
	
· Inspecteazăşitesteazămaşini,utilajeşiechipamenteindustriale.
· Asigurămentenanţamaşinilor,utilajelorşiechipamentelorindustriale.
· Utilizeazăpachetedesoftwarededicat.
· Desfăşoarăactivităţiiînechipedecercetareaplicatăîndomeniulfiabilităţii.

	Competenţetransversale
	· Respectă principiile, normele şi valorile codului de etică profesională prin abordarea uneistrategii de muncă riguroase, eficiente şi responsabile în rezolvarea problemelor şi luareadeciziilor.
· Utilizează adecvat metodele şi tehnicile de învăţare, de documentare şi analiză din domeniu,prinformarecontinuă.




7. Obiectiveledisciplinei
	7.1Obiectivulgeneralal
disciplinei
	Sarealizezeaplicatiidecontrolalesistemelormecanice

	
7.2Obiectivelespecifice
	Dupăparcurgereadisciplineistudenţiivorficapabilisa:
· Simulezenumericmodelelematematicealesistemelordecontrol
· măsoare semnalele provenite de la senzori si traductoare precum si sagenerezesemnale decomandacuajutorulsistemelorde achiziţiide
datesauaechipamentelordedicateaplicaţiilordecontrolsireglare



8. Conţinuturi
	8.1Curs
	Nr.ore
	Metodedepredare
	Observaţii

	1.SinopticrecapitulativdeTeoriasistemelor.Realizarea
	
	Expunnerea
	

	schemelorbloc.Exemple.Definiţiialecomponentelor
	
	informatiilor
	

	sistemelordecontrolsireglare.Descriereacomportării
	2
	teoreticecorelatecu
	

	Inregimstaţionarasistemelor. Liniarizareacurbelor
	
	exemplecu
	

	caracteristice.Exemple.Analizasistemelorneliniare
	
	aplicabilitate
	

	
	
	
	

	2.Descriereacomportăriiinregimtranzitoriua
	
	practica,Prezentare
	

	sistemelorneliniare.Stabilireaecuaţiilordiferenţiale.
	
	interactivacu
	

	Realizareaschemelorbloc.Exemple.Principiide
	2
	implicarea
	

	funcţionaresimodelematematice alesistemelorde
	
	studentilorin
	

	control.Exemple.
	
	discutii.Discutarea
	

	3.Elementeliniare.Elementedetipproporţional,integral
	
	Problemelorridicate
	

	siderivativ.ElementuldetipPT1,descriere,mărimi
	
	decatrestudenti,specifice
	

	caracteristice,exemple.ElementeliniaredetipDT1,
PT2,descriere,mărimicaracteristice,exemple.
	2
	domeniului
	

	Combinatiideelemente simpledetransfersielemente
	
	
	

	neliniare.
	
	
	

	4.Exempledemodelarenumericaasistemelor, stabilirea
	
	
	

	ecuaţiilordiferenţiale,realizareaschemelorbloc,
simulareanumericaamodelelor.Alegereastructurilor
	2
	
	

	de control.
	
	
	



	5.Circuite electronice pentru prelucrarea si generareasemnalelor. Amplificatorul operaţional. Amplificatoruloperaţional ca si element de transfer. Amplificatoruloperaţional cu reacţie negativa. Amplificatoareleinversor si neinversor. Amplificatorul repetor detensiune. Amplificatorul diferenţial. Amplificatorul deinstrumentaţie.Amplificatoarecufunctiispeciale.
Circuiteanalogiceneliniare
	


2
	
	

	6.Schemede reglareautomatade baza.Reglarea
convergenta, reglarea cu reactii multiple (reglarea incascada)
	
2
	
	

	7.Reglareadupastare.Liniarizareaprinreactii
	2
	
	

	8.Acordarea regulatoarelor. Criteriul modului optim.Sistemeauxiliaredecontrol.Evitareafenomenuluide
saturatielaelementeleactuatoare.
	
2
	
	

	9.Controlul presiunii,temperaturiisiadebitelorfluidelordestinate lubrefierii sistemelor mecanice . Principiifizice de masurare. Analiza si interpretarea semnalelorde presiune,temperaturasidedebit.Senzori si
traductoarenecesarepentrurealizareacontrolului
	

2
	
	

	10.Controlul deplasarilor, vitezelor si acceleratiilor.Principii fizice de masurare. Analiza si interpretareasemnalelor de deplasare, viteza si acceleratie. Exempledesisteme decontrol. Senzorisitraductoare necesare
pentrurealizareacontrolului.
	

2
	
	

	11.Controlulfortelor,acuplurilorsiputerii.Principiifizicede măsurare. Analiza si interpretarea semnalelor deforta.Exemple desistemedecontrol. Senzorisi
traductoarenecesarepentrurealizarea controlului.
	
2
	
	

	12.Sisteme decontrolneconventionale.SistemeFuzzy si
reteleneuronale
	2
	
	

	13.Modelarea si simularea numerica a sistemelor deactionare hidraulice. Axe hidraulice liniare si rotative.Stabilireaecuatiilordiferentialealemodeluluineliniar.
Simulareamodelului
	
2
	
	

	14.Influentareacţiilordevitezasiacceleraţieasupracomportăriiinregimtranzitoriuasistemelorde
actionareelectro-mecanice
	
2
	
	

	Bibliografie
1. Levine, W., The control Handbook, Control systemadvancedmethods, 2nd ed., CRC Press, ISBN 978-1-4200-7364-5,2011.(disponibila latitularul dedisciplina)
2. Nascutiu,L.,AutomatizarisiDiagnozainProceseTermo-Fluidice,UTPRESS,ISBN978-606-737-117-8,
Cluj-Napoca,2015.
3. www.krohne.com(masurareamarimilorfizicespecificeaplicatiilormecano-fluidice)
4. www.efunda.com
5.www.mathworks.com

	8.2Laborator
	Nr.ore
	Metodedepredare
	Observaţii

	1. Determinarea funcţiei de transfer echivalente pentru unsistem. Conexiunile serie, paralel si cu reacţie. Modelarea sisimularea elementelor de transfer liniare de tip PT1, PT2.Determinareaparametrilorcaracteristici(frecventanaturala,
raportdeamortizare,amplificare,constantedetimp)
	

2
	
	



	2.Determinareaecuatiilorpentrudescrierearegimului
	
	Conversație
	

	stationarsitranzitoriupentruunsistem.Liniarizarea
	2
	Conversație+
	

	ecuatiilor.Modelareanumericasisimulare(PC)
	
	Experiment
	

	3.Ventileproportionalesiservoventiledestinatecontrolului
	
	individualsimulare
	

	sistemelormecanice-organologie,studiulcomportariiin
regimstationarsitranzitoriu.Schemedereglarecuventile
	2
	numerica.Realizare
experimentede
	

	hidraulice
	
	masuraresi
	

	4.Simulareanumericaamodelelormatematicepentruaxe
	
	etalonare,
	

	electrosihidromecanicecucomandaproportionala.
	
	realizareade
	

	RegulatoarePIDelectronice:sintezaregulatoarelor,circuite
	2
	aplicatiisimplede
	

	auxiliare,vizualizareacuajutorulosciloscopuluia
	
	control
	

	raspunsurilorindiciale
	
	Realizarea
	

	5.Masurareapresiunii,temperaturiisiadebitului.Trasarea
	
	activitățiiprin
	

	caracteristiciistaticealesenzorilordepresiune,
temeperaturasidedebit.Determinareaconstanteidetimp
	2
	muncaînechipă
	

	siaamplificarii.
	
	
	

	6.Realizareadecircuiteelectronicecuamplificatoare
	
	
	

	operationale,specificesistemelordecontrol.Realizarea
	
	
	

	configuratiilordeamplificareinversoaresineinversoare,a
	2
	
	

	configuratiilorsumatoare,integratoaresiderivative.
	
	
	

	Realizareaconfiguratieideamplificatordiferential.
	
	
	

	7.Sintezaunuisistemdereglareneconventional(Fuzzy)
	2
	
	

	pentrureglareaautomataauneiaxehidro-mecanice
	
	
	

	Bibliografie
1. Levine, W., The control Handbook, Control systemadvancedmethods, 2nd ed., CRC Press, ISBN 978-1-4200-7364-5,2011.(disponibila latitularul dedisciplina)
2. Nascutiu,L.,AutomatizarisiDiagnozainProceseTermo-Fluidice,UTPRESS,ISBN978-606-737-117-8,
Cluj-Napoca,2015.
3. www.krohne.com(masurareamarimilorfizicespecificeaplicatiilormecano-fluidice)4.www.efunda.com
5.www.mathworks.com



9. Coroborareaconţinuturilordisciplineicuaşteptărilereprezentanţilorcomunităţiiepistemice,asociaţiilor profesionaleşiangajatorilor reprezentativi dindomeniulaferentprogramului
 (
Continutul
 se 
bazeaza
 pe expertiza si know-how-ul acumulat de care titularul disciplinei in decursul 
apeste
 20 de ani de 
experienta
 in 
aplicatii
 industriale (sisteme de 
actionare
, echilibrare si 
monitorizarehidraulice
 pentru 
masini
 de prelucrare cu comanda numerica) precum si la institute de specialitate 
dinGermania
 (IWF Braunschweig, sisteme 
electro-fluido-mecanice
 pentru roboti industriali, IFAS Aachen,
actuatorica
).
)

10. Evaluare
	Tipactivitate
	10.1Criteriideevaluare
	10.2Metode deevaluare
	10.3Pondere
dinnotafinală

	
10.4Curs
	1.Cunostintecumulate
	Notare pe parcurs (incadrul cursurilorinteractive)siverificare
finalaorala
	65%

	
	2.Prezenta
	
	

	
10.5Laborator
	
1.Referatelordelaborator
	1. Verificareacorectitudinii referatelorde laborator si a lucrăriitematicefinale
2. Verificareperiodica
	
35%

	
	2.Prezenta+ritmicitate
	
	



	10.6Standardminimde performanţă

	Lafiecaretipdeactivitatepentrupromovareesteobligatorierealizareaaminimjumătatedinpunctajul
acordat. Nota minima curs 5, nota minima laborator 5.



	Datacompletării:
19.06.2025
	Titulari
	TitluPrenumeNUME
	Semnătura

	
	Curs
	Conf.dr.Ing.LucianNășcuțiu
	

	
	Aplicaţii
	Conf.dr.Ing.LucianNășcuțiu
	



	DataavizăriiînConsiliulDepartamentuluideInginerieMecanică

	20.06.2025	


Data aprobării în Consiliul Facultății de Autovehicule Rutiere,MecatronicășiMecanică
25.06.2025

		
	Director Departament InginerieMecanică
Prof. dr. ing. Cristian Dudescu

	
	


Decan
Prof. dr. ing. Nicolae Filip




