1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior

Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

1.2 Facultatea

Autovehicule Rutiere, Mecatronica si Mecanica

1.3 Departamentul

Mecatronica si Dinamica Masinilor

1.4 Domeniul de studii

Mecatronica si Robotica

1.5 Ciclul de studii

Master

1.6 Programul de studii / Calificarea

Ingineria Sistemelor Mecatronice

1.7 Forma de invatamant

IF —invatamant cu frecventa

1.8 Codul disciplinei

18.00

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

Activitate de cercetare -proiectare 3

2.2 Aria de continut

Mecatronica si Robotica

2.3 Titularul de curs

Ne este cazul

laborator / proiect

2.4 Titularul activitatilor de seminar /

Cadre didactice implicate in programul de master ISM

teren

2.5 Anul de studiu I | 2.6 Semestrul | I | 2.7 Tipul de evaluare colocviu
2.8 Regimul Categoria formativa DA
disciplinei Optionalitate DI
3. Timpul total estimate
) C s Ay . 1 3.2 33 33 3.3
3.1 Numar de ore pe saptamana| 14 |din care: curs Seminar Laborator Proiect 14
3.4 Numadr de ore pe semestru | 196 |din care: 35 3'.6 3:6 3'.6 196
Curs Seminar Laborator Proiect

3.7 Distributia fondului de timp (ore pe semestru) pentru:

(a) Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite

(b) Documentare suplimentara in biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe 4

(c) Pregatire seminarii / laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri

(d) Tutoriat

(e) Examinari

(f) Alte activitati:
3.8 Total ore studiu individual (suma (3.7(a)...3.7(f))) 4
3.9 Total ore pe semestru (3.4+3.8) 200
3.10 Numarul de credite 8

4. Preconditii (acolo unde este

cazul)

4.1 de curriculum

Activitatea de cercetare 1 si 2

4.2 de competente

Competentele disciplinelor de mai sus

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Nu este cazul

5.2. de desfasurare a
seminarului /
laboratorului /
proiectului

Echipamente si programe specifice temei de proiect




6. Competentele specifice acumulate

Demonstrarea cunoasterii metodologiei de cercetare, proiectare, implementare, optimizare si
testare a sistemelor mecatronice complexe

Demonstrarea capacitatii de a analiza si interpreta situatii noi prin prisma cunostintelor
fundamentale din domeniul calculatoarelor si tehnologiei informatiei

Fundamentarea activitatii de cercetare si proiectare inovativa din domeniul domeniul
macatronicii si roboticii pe criterii corecte de evaluare

Realizarea de activitati de cercetare cu finalitate practica demonstrata prin prototipuri
functionale

Acumularea de deprinderi de a conduce grupuri profesionale a capacitatii de
repartizare/planificare a activitatilor pe etape si delegarea responsabilitatilor catre subordonati
cu explicarea completa a indatoririlor.

Competente
profesionale

Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)
Realizearea a unui model teoretic, experimental, numeric

7.1 Obiectivul general al disciplinei . . .
& P Capacitatea de a concepe sisteme mecatronice avansate.

Sa demonstreze o capacitate de intelegere si de rezolvare a

7.2 Obiectivele specifice . . . L .
problemelor ingineresti complexe din domeniul sau de activitate

8. Continuturi
8.1 Curs Nr. ore | Metode de predare | Observatii
Ne este cazul

8.2 Seminar / laborator / proiect Nr. ore | Metode de predare | Observatii
Finalizarea Raportului Final de Cercetarea ce va cuprinde
in mod unitar si logic activitatea de cercetare desfasurata
in cadrul AC1 si AC2

Structurarea pe capitole si subcapitole a lucrarii de
disertatie

Dialog indrumator-
student

Bibliografie
Se stabileste de catre fiecare indrumator de proiect de cercetare/disertatie in parte.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice, asociatiilor
profesionale si angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Se realizeaza prin discutii periodice cu reprezentanti ai angajatorilor semnificativi




10. Evaluare

Tip activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere
din nota finala

10.4 Curs

Nu este cazul

10.5 Seminar/Laborator

Cercetarea

Prezentarea Raportului Final de

master ISM

Colocvi 1009
/Proiect olocviu 00%
10.6 Standard minim de performanta
Nota minima 5
Data completarii: = Titulari Titlu Prenume NUME Semnatura
23.05.2025 Curs Nu este cazul
Aplicatii Cadre didactice implicate in programul de

_20.06.2025

25.06.2025

Data avizarii in Consiliul Departamentului MDM

Data aprobarii in Consiliul Facultatii ARMM

Director Departament MDM
Prof.dr.ing. Mircea Bara

Decan
Prof.dr.ing. Nicolae Filip




