1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior

UNIVERSITATEA TEHNICA DIN CLUJ-NAPOCA

1.2 Facultatea

Autovehicule Rutiere, Mecatronica si Mecanica

1.3 Departamentul

Mecatronica si Dinamica Masinilor

1.4 Domeniul de studii

Inginerie mecanica -

1.5 Ciclul de studii

licenta

1.6 Programul de studii / Calificarea

Mecanica Fina si Nanotehnologii - (lic)

1.7 Forma de invatamant

IF —invatamant cu frecventa

1.8 Codul disciplinei

60.1

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

Echipamente pentru procese industriale automate Il

2.2 Titularul de curs

Prof dr.ing. Mircea Bara

2.3 Titularul activitatilor de seminar /
laborator / proiect

Sef. lucr.dr.ing. Sorin Besoiu

2.4 Anul de studiu 4 | 2.5 Semestrul | 1 2.6 Tipul de evaluare examen
2.7 Regimul Categoria formativa DS
disciplinei Optionalitate DO

3. Timpul total estimate

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

3.1 Numar de ore pe din 3.2 33 33

C wo A s 3 2 ) 0 1 ) 0

saptdmana care: | Curs Seminar Laborator Proiect

3.4 Numar de ore pe 47 din 35 )8 3.§ 0 3.6 14 ! 0

semestru care: | Curs Seminar Laborator Proiect

3.7 Distributia fondului de timp (ore pe semestru) pentru:
(a) Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 10
(b) Documentare suplimentara in biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe 10
teren
(c) Pregatire seminarii / laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 5
(d) Tutorat 3
(e) Examinari 2
(f) Alte activitati: 3

3.8 Total ore studiu individual (suma (3.7(a)...3.7(f))) 33

3.9 Total ore pe semestru (3.4+3.8) 75

3.10 Numarul de credite 3

4.1 de curriculum

4.2 de competente

Sa stapaneasca notiunile de baza (fizica, chimie, temotehnica, etc.) privind
desfasurarea unor procese supuse automatizarii.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

5.2. de desfasurare a
seminarului / laboratorului /
proiectului

Prezenta obligatorie si intocmirea unui referat la fiecare lucrare de
laborator. Folosirea unei retele de calculatoare pentru modelare CAD si
rularea softului FluidSim.




6. Competentele specifice acumulate

Competente profesionale

Cunoasterea principiilor de functionare a echipamentele utilizate in instalatiilor de automatizare
din

Intelegerea fenomenelor fizico- chimice ce au loc in timpul desfasurarii proceselor principiilor
de functionare a echipamentele utilizate Tn instalatiilor de automatizare din domeniul industrial
si cel al serviciilor.

Posibilitatea de a face comparatii obiective intre diferite solutii existente de automatizare ale
aceluiasi proces.

Modelarea si simularea unor procese continue de reglare a nivelului, temperaturii, presiuni,
debitului, concentratiei etc.

Capacitatea de a propune inbunatatiri privind desfasurarea unor procese industriale automate
reale ca urmare a modelarii si simularii acestora in conditii de laborator.

Competente
transversale

Pregatirea continua si asimilarea unor noi metode de modelare si simulare a functionarii
echipamentelor pentru procese industriale automate.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

Dupa parcurgerea disciplinei studentii vor fi capabili sa analizeze si sa

7.1 Obiectivul general al disciplinei | modeleze analitic sau experimental diferitele echipamente folosite Tn

instaltiile automate .

Aprofundarea principiilor si solutiilor constructiv — functionale si

7.2 Obiectivele specifice

modelarea unor elemente de executie si traductoare, utilizate in
cadrul unor instalatii automate.

8. Continuturi

8.1 Curs Nr. ore | Metode de predare | Observatii
1. Similitudini comportamentale ale diferitelor sisteme )
fizice
2. Aspecte privind determinarea modelului matematic a 5
unor sisteme fizice
3. Aspecte privind analiza dinamica a sistemelor cu ajutorul 5
functiilor de transfer Tn procesul de
4. Determinarea functiei de transfer prin metoda 5 predare se vor folsi Se vor
impedantelor. Parteal ca metode clasice planifica )
5. Determinarea functiei de transfer prin metoda 5 (expunere la tabls, con.sul'.ca';u
impedantelor. Partea2 postere) combinate periodice
6. Studiu dinamic a unui grup distribuitor- motor hidraulic cu metode noi ce pentru
liniar i utilizeaz3 aparatura studenti
7. Studiu dinamic a unei axe cinematice actionat cu un media (video n 5|§tem
motor hidraulic rotativ 2 proiectorului); on-site
8. Studiul unui sistem de reglare automata a debitului 2
9. Studiul unui sistem de reglare automata a nivelului 2
10. Studiul unui sistem de reglare automata a presiunii. 2
11. Studiul unui sistem de reglare automata a temperaturii 2
12. Studiul unui sistem de reglare automata a concentratiei 2




13. Echipamente pneumatice de automatizare Partea | 2
14. Echipamente pneumatice de automatizare Partea Il 2
Bibliografie

Bibliografie.

1. Florea S. s.a.Echipamente de automatizare pneumatice si hidraulice. IP Bucuresti, 1986.

2. Marin V. s.a.Sisteme hidraulice de actionare si reglare automata. ET Bucuresti, 1985.

3. Lazea Gh. Echipamente de automatizare pneumatice si hidraulice IP Cluj-Napoca, 1986.

4. Radcenco, Vs.Calculul si proiectarea elementelor si schemelor pneumatice de automatizare. ET
Bucuresti, 1985.

5. lonescu E. Echipamente pneumatice si hidraulice de automatizare ,Brasov, 1993.

6. Bara M. Echipamente hidro-pneumatice pentru procese industriale automate. Editura Todesco, Cluj-
Naloca, 2001

7. Bara A. s.a, ldentificarea experimentala a sistemelor : caiet de lucrari practice,Ed. U.T.Pres, 2001

8. Balasoiu V., Echipamente hidraulice de actionare, Editura Eurostampa, Timisoara, 2001

9. Bara A. Identificarea sistemelor, Ed. U.T.Pres, 2003

10. https://www.mathworks.com > products » matlab-

11. https://www.solidworks.com

12. https://www.festo.com

8.2 Seminar / laborator / proiect Metode de predare | Observatii
1. L1.Studiul unor sisteme de executie electro- 5
pneumatice
2. L2.Analiza constructiv functionala a unui sistem
automat de pozitionare realizat cu cilindrii pneumatici 2
de tip .
3. L3.Analiza constructiv functionala a unei sistem
automat de pozitionare realizat cu muschi artificiali 2
pneumatici .
L4.Analiza constructiv functionala a unei sistem hidraulic .
on-site
automat de 2

4. pozitionare
5. L5.Sistem hidraulic de reglare automata a pozitiei si

vitezei cu reactie electrica 2
6. L6.Analiza constructiv functionald a unei linii automate 5
de distributie tip Festo
7. L7.Analiza constructiv functionald a unei linii automate 5

de sortare tip Festo
Bibliografie
1.Hidraulics & Pneumatic-abonament.
2.Calin S., Dumitrache |., Regulatoare automate.E.D.P., Bucuresti,1985;
3. Sangiorzan D., Echipamente de reglare numerica, Ed.Militara,Bucuresti 1990;
4. Boncea l., Conducerea automata a proceselor, Ed.Facla,Timisoara, 1995;
5. Dumitrache I., Tehnica reglarii automate, E.D.P, Bucuresti, 1980;
6 Onisifor 0., s.a., Sisteme de reglare automata, Ed. SITECH, Craiova, 2001;
7.Jonathan L. Process automation handbook : A guide to theory and practice , London ,Springer, 2007

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice, asociatiilor
profesionale si angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Efectuarea unor vizite de documentare- informare in cadrul unor societatii comerciale de profil.




10. Evaluare

Tip activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere
din nota finala

10.4 Curs

Examenul este scris online pe
platforma Microsoft Teams si consta
din doua subiecte de teorie (2 ore);
Dupa cursul 7 se poate sustine un
examen partial online (2ore).

Scris

80%

10.5 Seminar/Laborator

Realizarea fiecarei lucrari de
laborator se noteaza cu note de la 4
la 10. Tn ultima sedint3 de proiect
are loc sustinerea acestia si se
noteaza cu note de la4la 10

scris /oral

20% laborator

10.6 Standard minim de performanta:

Data completarii:

23.05.2025

Titulari Titlu Prenume NUME

Semnatura

Curs

Prof dr.ing. Mircea Bara

Aplicatii

Sef. lucr.dr.ing. Sorin Besoiu

dinamica masinilor
20.06.2025

Data avizarii in Consiliul Departamentului de Mecatronica si

25.06.2025

Data aprobarii in Consiliul Facultatii de Autovehicule Rutiere,
Mecatronica si Mecanica

Director Departament
prof. dr. ing. Mircea BARA

Decan

prof. dr. ing. Nicolae FILIP




