1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior

Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

1.2 Facultatea

Autovehicule Rutiere Mecatronica si Mecanica

1.3 Departamentul

Mecatronica si Dinamica masinilor

1.4 Domeniul de studii

Inginerie Mecanica

1.5 Ciclul de studii

Licenta

1.6 Programul de studii / Calificarea

Mecanica Fina si Nanotehnologii/ Mecanica Fina si
Nanotehnologii

1.7 Forma de invatamant

IF —invatamant cu frecventa

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei | Mecanisme | Codul disciplinei | 39.00

2.2 Titularul de curs

Conf.dr.ing Calin RUSU calin.rusu@mdm.utcluj.ro

2.3 Titularul activitatilor de laborator /
proiect

Sef lucr.dr.ing Sorin BESOIU sorin.besoiu@mdm.utcluj.ro

2.4 Anul de studiu 3 |[2.5Semestrul | 1 | 2.6 Tipul de evaluare E
2.7 Regimul Categoria formativa DF
disciplinei Optionalitate DOB

3. Timpul total estimat

3.1 Numar de ore 4 din | 3.2 5 3.3 0 3.3 1 33 1 33

pe saptamana care:| Curs Seminar Laborator Proiect Practica

3.4 Numar de ore din | 3.5 3.6 3.6 3.6 33

pe semestru >0 care:| Curs 28 Seminar 0 Laborator 14 Proiect 14 Practica

3.7 Distributia fondului de timp (ore pe semestru) pentru studiu individual si evaluare:
(a) Evaluare 3
(b) Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 28
(c) Documentare suplimentara in biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe 7
teren
(d) Pregatire seminarii / laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 28
(e) Tutoriat 3
(f) Alte activitati -

3.8 Total ore studiu individual si evaluare (suma (3.7(a)...3.7(f)) 69
3.9 Total ore pe semestru (3.4+3.8) 125
3.10 Numarul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum Mecanisme |, Mecanica

4.2 de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului



mailto:calin.rusu@mdm.utcluj.ro
mailto:sorin.besoiu@mdm.utcluj.ro

5.2. de desfasurare a
seminarului / laboratorului / [Prezenta la activitatile de laborator si proiect este obligatorie

proiectului

6. Competentele specifice acumulate

Competente

profesionale

C1.1 Cunoasterea notiunilor fundamentale de mecanisme
C.4.1 Definirea principiilor si metodelor de functionare pentru subsisteme si componente din

domeniul ingineriei mecanice
C.3.3 Elaborarea modelului constructiv functional si proiectarea ansamblurilor mecanice
integrate 1n sisteme mecanice de precizie

Competente

transversale

CT1 Identificarea obiectivelor de atins, a resurselor disponibile, a conditiilor de realizare a
acestora, a etapelor de lucru, a timpilor de lucru, a termenelor limita si a riscurilor aferente.
CT2 Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa multidisciplinara si aplicarea

tehnicilor de comunicare si de lucru eficient in cadrul echipei
CT3. Utilizarea eficienta a surselor de informare si a resurselor de comunicare si formare

profesionala

7. Rezultatele asteptate ale invatarii

Studentul/absolventul descrie si interpreteaza principiile mecanicii, mecanismelor si organelor de

masini utilizate in sisteme de mecanica fina.

Studentul/absolventul descrie principiile de analiza cinematica si cinetostatica a mecanismelor cu

(O]

% came, identificand legaturile dintre profilul camei, legea de miscare a tachetului si fortele de

g legatura din cuple.

o Studentul/absolventul explica metodele de echilibrare statica si dinamicd a mecanismelor
articulate si a rotorilor, precizand conditiile de aplicabilitate si efectele dezechilibrelor asupra
functionarii masinilor
Studentul/absolventul analizeaza, dimensioneaza si verifica mecanisme si organe de masini
utilizand metode analitice, numerice si experimentale.

= Studentul/absolventul determina si utilizeaza relatiile si ecuatiile matematice care descriu

% comportamentul static si dinamic al sistemelor mecanice, in vederea calcului, analizei si

< modelarii si proiectarii acestora.

Studentul/absolventul proiecteaza profilul unei came pornind de la legile de miscare impuse,
verificand solutia analitic si experimental.

% o| Studentul/absolventul isi asumd responsabilitatea deciziilor privind siguranta, fiabilitatea si

% 'g durabilitatea componentelor mecanice proiectate.

2 § Studentul/absolventul elaboreaza independent un proiect de analiza si proiectare a unui

8 3| mecanism, planificdnd etapele de lucru, gestionand resursele de timp si justificand deciziile

§ @1 tehnice adoptate.

8. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

8.1 Obiectivul general
al disciplinei

Cunoasterea principalelor tipuri de sisteme mecanice (mecanisme),

proiectare.

d

problemelor de baza din studiul acestora, studiul miscarii sistemelor mecanice
mobile in prezenta solicitarilor exterioare precum si unele metode specifice de

8.2 Obiectivele
specifice

mecanice
- sa rezolve unele probleme specifice ingineriei mecanice

- sa inteleaga si sa analizeze unele solutii tehnice specifice domeniului ingineriei




- sa aplice cunostintele Tn echipe interdisciplinare de cercetare-proiectare
- sa poata comunica eficient cu specialisti din domeniul ingineriei mecanice

9. Continuturi

Metode de
predare

Observatii

mecanismelor. Randamentul mecanismelor

Nr.
9.1 Curs

ore
Mecanisme cu came. Introducere. Clasificare. 2
Analiza structurala a mecanismelor cu came. Determinarea 5
legilor de miscare pentru tachet cunoscand profilul camei
Analiza legilor de miscare.
Analiza cinetostatica a mecanismelor cu came.
Sinteza mecanismelor cu came. Determinarea razei cercului de 5
baza. Proiectarea profilului camei
Cinetostatica mecanismelor. Forte ce actioneaza asupra 5
mecanismelor
Forte si momente de inertie. Concentrarea statica a maselor 2
Determinarea fortelor de legatura (reactiuni). Momentul de
echilibrare. 2
Determinarea analitica a fortelor de legatura
Determinarea reactiunilor tindnd seama de frecare
Masa redusa, forta redusa, moment de inertie redus.
Echilibrarea statica a mecanismelor articulate. Mecanismul 5
maniveld piston si patrulater
Echilibrarea statica si dinamica a rotorilor. 2
Ecuatii de miscare. Fazele functionarii masinilor si )

Expunere libera
la tabla si
prezentari
multimedia

Bibliografie

NJ; New York: Prentice Hall, 2012

Raton, FL: CRC Press, 2000

6. Calin Rusu — Mecanisme, Cluj-Napoca: U.T. Press, 2021

5. Calin Rusu — Mecanisme. Suport de curs, Cluj-Napoca: U.T. Press, 2022

1. David H. Myszka - Machines and mechanisms: applied kinematic analysis, 4th ed. Upper Saddle River,

2. John J. Uicker, Jr., Gordon R. Pennock, Joseph E. Shigley - Theory of machines and mechanisms,
International 4th ed, Oxford; New York: Oxford University Press, 2011
3. John J. Uicker, Bahram Ravani, Pradip N. Sheth - Matrix methods in the design analysis
of mechanisms and multibody systems, Cambridge, UK; New York: Cambridge University Press, 2013
4. Oleg Vinogradov - Fundamentals of kinematics and dynamics of machines and mechanisms, Boca

. Nr. Metode de .
9.2 Laborator / proiect Observatii
ore predare
Determinarea experimentala a legii de miscare a tachetului 5
cunoscand profilul camei Expunere
Proiectarea profilului camei cu tachet de translatie 2 libera,
Determinarea reactiunilor in cuple 2 Interactiva si
Echilibrarea statica a mecanismelor 2 lucrul'in echipe
Echilibrarea statica a rotorilor 2 I?|§cut||, analiza
Echili 5 — . 5 siinterpretarea
chilibrarea dinamica a rotorilor rezultatelor
Determinarea randamentului unui reductor melcat 2




Nr. Metode de

9.2 Laborator / proiect Observatii
ore predare

8.2 Proiect

Proiectul consta din subiecte individuale care au doua obiective

principale:

1. Analiza cinematica a unui mecanism manivela-piston din 14

structura unui motor in 2 timpi, determinarea fortelor de
legatura si echilibrarea statica

2. Proiectarea unui mecanism cu cama si tachet de translatie
cunoscand legile de miscare.

Bibliografie

10. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Cursul “Mecanisme” exista si in programa de studii a universitatilor/facultatilor de profil din tara si
strainatate. Continutul acestuia este coroborat cu asteptarile reprezentantilor comunitatii, al asociatiilor
profesionale si angajatorilor din domeniul Ingineriei mecanice.

11. Evaluare

11.2 Metode de evaluare 11.3

Tip activitate 11.1 Criterii de evaluare (si forma evaluare: Pondere din
continud/sumativa) nota finala
11.4 Curs Corectitudinea si gradul de Examen scris 60%
acumulare a cunostiintelor sau evaluare online

Capacitatea de a opera cu Participare activd la

. . . desfasurarea lucrarilor de
cunostintele asimilate; Capacitatea

11.5 Laborator /Proiect ) . . laborator 40%
de aplicare a cunostiintelor in scopul )
_— Modul de rezolvare a temei
rezolvarii unor probleme concrete; .
de proiect.

11.6 Standard minim de performanta :

Activitatile practice si examenul se noteaza separat. Studentul trebuie sa obtind minim nota 5 la fiecare
activitate. Nota finala se calculeaza cu relatia: N = 0,6Ex + 0,4P unde: N-nota finala, Ex - nota de la
examen, P — nota la activitatile practice.

Data completarii: Titulari grad didactic, titlu Prenume NUME Semnatura
30.04.2026 Curs Conf dr.ing. Calin RUSU
Aplicatii Sef lucr dr.ing. Sorin BESOIU
Data avizarii in Consiliul Departamentului MDM Director Departament
Prof.dr.ing. Mircea Viorel BARA
28.05.2026
Data aprobarii Tn Consiliul Facultatii Decan

Prof.dr.ing. Nicolae FILIP
16.09.2026




