FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invitdmant superior  |UNIVERSITATEA TEHNICA DIN CLUJ-NAPOCA

1.2 Facultatea de Autovehicule Rutiere, Mecatronica si Mecanica
1.3 Departamentul Mecatronica si Dinamica Masinilor

1.4 Domeniul de studii Mecatronica si Robotica

1.5 Ciclul de studii licenta

1.6 Programul de studii / Calificarea Mecatronica / Inginer

1.7 Forma de invatamant IF — invatamant cu frecventa

1.8 Codul disciplinei 35

2. Date despre disciplina
2.1 Denumirea disciplinei Practica de domeniu Il (3 saptamani)
2.2 Titularul de curs

Consilierul de studii al fiecarei grupe

2.3 Titularul activitatilor de practica

2.4 Anul de studiu| 2 2.5 Semestrul |2 2.6 Tipul de evaluare verificare
2.7 Regimul Categoria formativa DID
disciplinei Optionalitate DI

3. Timpul total estimate

3;1 l\wlur’rjérvde ore pe 30 din 3.2 0 3..3 0 33 0 3.3. 1 30

saptamana care: | Curs Seminar Laborator Practica

3.4 Numar de ore pe 90 din 35 0 3.§ 0 3.6 0 3.6. 1 90

semestru care: | Curs Seminar Laborator Practica

3.7 Distributia fondului de timp (ore pe semestru) pentru:
(a) Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 0
(b) Documentare suplimentara in biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe 0
teren
(c) Pregatire practica 6
(d) Tutoriat 0
(e) Examinari 2
(f) Alte activitati: 2

3.8 Total ore studiu individual (suma (3.7(a)...3.7(f))) 10

3.9 Total ore pe semestru (3.4+3.8) 100

3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

Pentru parcurgerea in bune conditii a programei de practica studentii trebuie
sa-si Tnsuseasca tematica disciplinelor din anii 1 si 2.

Competente acumulate la disciplinele: Desen tehnic, Mecanica, Tehnologia
materialelor, Rezistenta materialelor, Organe de masini, Mecanisme,
Vibratii, Electrotehnica, Electronicd, Masini unelte si control dimensional,
Programare, Informatica Aplicata.

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului |Nu este cazul

e Stagiul de practica se poate efectua, la alegerea fiecarui student, la orice

5.2. de desfasurare a practicii 3 e L s oA . L
societate comerciala / institutie publicd, intreprindere, institut de




cercetare, laboratoare din cadrul intreprinderilor, ateliere de prelucrari
mecanice, ateliere de proiectare, laboratoarele universitatilor etc. ce
desfasoara activitati in domeniul mecatronicii si roboticii, cu care
facultatea are sau poate sa incheie o conventie in sensul realizarii stagiului
de practica.

e Stagiul de practica poate sa inceapa doar dupa asumarea, de catre student,
prin semnatura a instructajelor SSM, PSI si luarea tuturor masurilor
necesare pentru desfasurarea activitatilor in conditii de securitate si
siguranta.

e Pe parcursul efectudrii stagiului de practica, respectarea de catre student
a Normelor de Tehnica Securitatii Muncii, a Regulamentului de Ordine
interioara a societatii/institutiei si a tuturor regulamentelor interne in
vigoare este obligatorie.

6. Competentele specifice acumulate

Operarea cu concepte fundamentale din domeniul stiintelor ingineresti.

o Utilizarea adecvata a conceptelor fundamentale din domeniul mecatronicii si roboticii.
%‘% e Conceperea de solutii constructive care sa asigure indeplinirea cerintelor functionale ale
% '% sistemelor mecatronice si robotizate.
g' qg e Utilizarea principiilor si instrumentelor grafice pentru descrierea si proiectarea optimala a
8 & | sistemelor si proceselor specifice domeniului de mecatronica si roboticd.

e Aplicarea principiilor generale de calcul tehnologic si optimizare a proiectarii si proceselor de

fabricatie specifice domeniului de mecatronica si robotica.

e Aplicarea Tn contextul respectarii legislatiei a metodologiei de certificare a produselor, a
L w principiilor, normelor si valorilor codului de etica profesionala in cadrul propriei strategii de
5 g munca riguroasa, eficienta si responsabila.
g g o |dentificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa si aplicarea de tehnici de relationare si
g § munca eficienta in cadrul echipei.
O =

Identificarea oportunitatilor de formare continua si valorificarea eficienta a resurselor si
tehnicilor de invatare pentru propria dezvoltare.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei

Interactiunea studentilor cu mediul economic sau institutii publice,
in scopul familiarizarii cu sistemul de organizare, Tmbunatatirii
competentelor, consolidarii cunostintelor teoretice, prin efectuarea
de stagii de practica organizate la societdti comerciale / institutii cu
activitati in domeniul mecatronicii si roboticii ori in laboratoare de
specialitate din facultate, cu ajutorul carora sa-si dezvolte abilitati
de gandire aplicativa si tehnica specifice domeniului de mecatronica
si robotica.

7.2 Obiectivele specifice

e Cunoasterea climatului si a atmosferei de munca dintr-o
societate comercialda sau institutie publica cu profil
tehnic/industrial.

e Familiarizarea si operarea cu cat mai multe dintre instrumentele
pentru: proiectare tehnico-organizatorica, analiza economica,
planificare, programare, automatizare, urmarire si evaluare a
unor procese tehnice, sisteme de productie sau a unor
componente ale acestora, realizarea desenelor tehnice de
executie, masurarea si controlul dimensional al pieselor si
ansamblelor.

e Acomodarea cu mediul viitoarei activitati practice, ceea ce va
conduce la o mai facila insertie a acestora pe piata muncii.




e Optimizarea relatiei intre mediul academic si mediul economico-

industrial cu scopul permanentei adaptari a curriculei
academice la cerintele mediului economic.
8. Continuturi
8.1 Curs Nr. Metode de Observatii
ore predare
Bibliografie
8.2 Practica Metode de Observatii
predare
1. Legislatia in domeniul sigurantei si securitatii muncii si
Norme de prevenire si stingere incendii, specifice 6
societatilor comerciale din domeniul mecatronicii si
roboticii.
2. Descrierea societatii/departamentului/atelierului
(Capacitatea de lucru, Resursa umana, Organigrama, 3
Enumerare puncte de lucru).
3. Descrierea masinilor, echipamentelor si
instrumentelor utilizate (Caracteristici tehnice;
Software utilizat) Tn cazul in care
identificarea si caracterizarea tuturor solutiilor de 3 activitatile si
automatizare si modernizare utilizate de preocuparile
companie/departament, a utilajelor tehnologice, a Expunere societatii /
aparatelor si instrumentelor de masura, solutiilor (explicatie / institutiei sunt
software, etc. demonstratie): axate doar pe
4. Organizarea locului de munca. 3 proiector anumite
5. Proiectare asistata de calculator: multimedia, subiecte din
Utilizarea programelor de modelare CAD-CAE-CAM tabla si creta; lista de
pentru reprezentarea (relevarea) unor piese (repere Dezbateri si continuturi,
componente ale ansamblurilor / subansamblurilor) dialoguri orele aferente
aflate in executie curenta. Cotarea pieselor. 18 euristice la activitatilor ce
Extragerea unor repere dintr-un subansamblu de standuri si nu pot fi
complexitate medie. posturi de lucru. | desfasurate vor
Interdependenta dintre proiectarea si forma Explicatii fi asimilate
constructiv-tehnologica a pieselor. suplimentare a activitatilor
6. Procese de fabricatie flexibila robotizate: documentatiilor | specifice
Prelucrdri pregatitoare (curitarea, indreptarea, tehnice (fise, companiei cu
trasarea si debitarea semifabricatelor). prospecte, obiectul de
Prelucrarea suprafetelor exterioare si interioare prin cataloage, activitate in
aschiere. proiecte, etc.) domeniul
’ . . . 18 -
Curbarea tablelor si laminatelor din otel. mecatronicii,
Prelucrari prin presare (ambutisare). fabricatiei
Procedee de sudare. flexibile
Tratamente termice. robotizate.
Programarea robotilor industriali.
7. Asigurarea si controlul calitatii:
Identificarea caracteristicilor de calitate ale 18
produselor.
Metode si tehnici de masurare si control.
8. Mentenanta generala:
Monitorizarea comportarii in timp a echipamentelor. 18
Analiza caderilor accidentale.
Stabilirea strategiei de mentenanta.




- Organizarea sistemului de mentenanta abordat.
- Metode de diagnosticare tehnica a echipamentelor.
- Gestiunea pieselor de schimb. Organizarea
9. Evaluarea si formularea concluziilor, de catre
responsabilul de la locul de desfasurare a practicii, 3
asupra activitatii studentului din perioada stagiului.
Bibliografie

[1] Legislatie SSM si PSI

[2] Documentatii privind produsele, echipamentele mecatronice din cadrul firmelor
[3] Cartile tehnice ale diferitelor masini, aparate si sisteme de masura

[4] Aplicatii informatice utilizate in cadrul practicii

[5] Colectia de standarde

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice, asociatiilor
profesionale si angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Continuturile disciplinei au caracter general, orientativ. In functie de specificul unitdtii in care se
desfasoara stagiul de practica, continuturile pot fi modificate astfel incat domeniul vizat sa ramana
mecatronica si robotica.

10. Evaluare

10.3 Pondere

din nota finala
10.4 Curs Nu este cazul Nu este cazul Nu este cazul

Cadrul didactic consilier de studii
analizeaza calitatea informatiilor
cuprinse in Caietul / Raportul de
Practica (in care studentul a

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare

Capacitatea de consemnat toate activitatile zilnice
exemplificarea notiunilor |referitoare la stagiul de practica) si
asimilate. prin discutii, intrebari si raspunsuri,

stabileste modul in care studentul
stapaneste notiunile,

tehnologiile, tehnicile si procesele cu
care a luat contact. (C)

10.5 Aplicatii 100%

> Capacitatea de intelegere

a fluxului tehnologic.

> Capacitatea de a rezolva
0 problema inginereasca
data.

> Gradul de implicare in
rezolvarea problemelor.

> Gradul de ndeplinire a
sarcinilor primite.

> Punctualitate si
disciplina.

10.6 Standard minim de performanta: Daca (C) si (E) # ”"Nesatisfacator” atunci Nota finala = “Admis”

Fisa de evaluare completata de
societatea comerciald/institutie va
contine unul din calificative:
Foarte Bine / Bine / Satisfacator /
Nesatisfacator.

(E)




Data completarii:
26.09.2022

Titulari Titlu Prenume NUME Semnatura
Curs

Consilierii de studii
Aplicatii

Data avizarii in Consiliul Departamentului

Data aprobarii in Consiliul Facultatii de Autovehicule Rutiere,
Mecatronica si Mecanica

Director Departament

Decan
prof. dr. ing. Nicolae FILIP




